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OZET
Dinamik Korse Sikma Mekanizmasina Sahip Horlama Onleyici Korse

Saglik alaninda fizik tedavi vb. gibi amaglarla kullanilan korselerin (20) hastayr hareket
ettirmeden sikiligint artirip azaltabilen dinamik korse sikma mekanizmasi (10) olup,
Ozelligi; lizerinde en az iki béliimiinde birbirine ters yonde bulunan yivli ve digli yapi (a,
a’) haiz dairesel gubuk seklindeki saft (15), bahsedilen safta (15) gegen ve i¢ kisminda
olusturulan yivler ve disler aracihgr ile Gizerinde hareket edebilen en az iki yataklama
bogaz (14}, korseye (20) baglanan ve gerdirilmesine ya da gevsetilmesine aracihk eden
en az bir germe ¢ubugu (11), bahsedilen germe ¢ubuguna (11) ve yataklama bogazlarina
(14) mafsal (12) tizerinden bagh bulunan ve yataklama bogazlarinn (14) saft (15)
tzerinde aralarindaki mesafenin degismesi ile aym oranda boyunun farklilagmasi
sayesinde germe ¢ubuguna (11) itme ya da ¢ekme kuvveti uygulayan en az iki makas (13)
ve korse mekanizmasina kablolu veva kablosuz olarak baglanan ve iizerinde ses dlgiimi
icin bir mikrofon (31) ve hastanin boynuna sabitlenebilmesi i¢in sabitleyici bant (32)

iceren bir boyunbag: igermesi ile karakterize edilmektedir.
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ISTEMLER

Saghk alaninda fizik tedavi amaciyla kullanilan korselerin (20) hastayr hareket

ettirmeden gerginligini artirip azaltan

* birbirine gore ters yonde bulunan yivli ve digli yapisina (a, a’) haiz bir saft (15),

* bahsedilen safta (135) yataklanmus ve i¢ kisminda olusturulan yivler ve disler
vasitasiyla iizerinde hareket ettirilen en az iki yataklama bogazi (14),

* korseye (20) baglanan ve gerdirilmesi yahut gevsetilmesine aracilik eden, germe
cubuklari (11},

* bahsedilen germe gubuklarina (11) ve yataklama bogazlarina (14) mafsal (12)
vasitasiyla irtibatlandirilmig makaslar (13)

* v¢ bahsedilen safta (15) cksensel donme hareketini veren tahrik elemani (16)
igeren horlama énleyici dinamik korse sikma mekanizmasi (10) olup, 6zelligi.

* dinamik korse stkma mekanizmasina (10} kablolu veya kablosuz olarak baglanan,

* mikrofon (31) ve sabitleyici bant (32} igeren boyunbagi (30} igermesidir.

. Istem 1’e uygun horlama 6nleyici dinamik korse sikma mekanizmasi (10) olup,

ozelligi; bahsedilen tahrik elemani (16) manuel veya otomatik etkili bir elektrik
motoru igermesidir.

Istem 1’¢ uygun horlama énleyici dinamik korse sikma mekanizmasi (10) olup,
ozelligi; birden fazla saft (15) olmasi durumunda aralarindaki baglanti ve hareketin

iletimini saglayan baglanti elemani (17) igermesidir.

. Istem 1’¢ uygun horlama o6nleyici dinamik korse stkma mekanizmasi (10) olup,

ozelligi boyunbaginin (30) dinamik korse mekanizmasina (20) baglanmasin saglayan
boyunbagi ve dinamik korse mekanizmasi baglantis1 (33) icermesidir.

Istem 1-4’e gore horlama &nleyici dinamik korse sikma mekanizmasi (10) olup
ozelligi kullanim esnasinda mikrofon (31) 40 desibel iizerinde, tercihen 50 desibel
tizerinde, 6zellikle tercihen 60 desibel lizerinde ses algiladiginda uyart merkezine (18)

giden sinyal ile korsenin (20} sikilmasidir.

. Istem 5°e gore horlama 6nleyici dinamik korse sikma mekanizmasi (10) olup dzelligi

korsenin (20) sikilmasi1 sonrasmnda mikrofonun (31) 2-5 dakika siiresince

kapatilmasidir.

. Istem 6’ya gore horlama &nleyici dinamik korse sikma mekanizmasi (10) olup
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ozelligi mikrofon (31) tekrar agildiginda 40 desibel tizerinde, tercihen 50 desibel
Uzerinde, ozellikle tercihen 60 desibel iizerinde ses algilanmasi durumunda uyari
merkezine (18) giden sinyal ile korsenin (20} tekrar sikilmasidir.

. Istem 6’ya gore horlama onleyici dinamik korse sitkma mekanizmasi (10) olup
6zelligi mikrofon (31) tekrar agildiginda 40 desibel veya altinda ses algilanmasi

durumunda uyar1 merkezine (18) giden sinyal ile korsenin (20) gevsetilmesidir.
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TARIFNAME

Dinamik Korse Stkma Mekanizmasina Sahip Horlama Onleyici Korse
Teknik Alan
Bulus, saglik alaninda fizik tedavi vb. gibi amaglarla kullanilan korseler ile ilgilidir.

Bulus, 6zellikle; saghk alaninda fizik tedavi tlirii amaglarla kullanilan, bir tahrik kolu
vasitasiyla hareket ettirilerck tek bir iglemle boyu ayarlanan makaslar sayesinde hastayi
hareket ettirmeden korsenin sikihigim artinp azaltabilen dinamik korse sikma
mekanizmalart ile ve s0z konusu korselerin horlamayr onlemek amaciyla bir

boyunbagiyla beraber kullanimiyla ilgilidir.
Teknigin Bilinen Durumu

Korseler, 6zel olarak saglik alaninda fizik tedavi amacgh olarak kullanilan genellikle
tekstilden mamul sikilastirict ve form koruyucu yapilardir. Dogustan va da daha sonradan
meydana gelen olaylar nedeniyle olagan fizyolojisini koruyamayan uzuv ve viicut
boliimlerinde bu yapilanmalar s6z konusu fizyolojinin olmas1 gereken sekilde muhafaza
edilmesine olanak vermektedir. Bilinen uygulamalara 2010 06858 numarali ve ‘Dikissiz
korse’ baghkli faydali modelde Ongoriilldigi gibi  givilebilir korseler &rnek
olabilmektedir. Bunlar, dikisli veya dikissiz yapilariyla hedeflenen viicut bdélgesinin
sekliyle dretilmektedirler. Bu halleriyle farkli oranlara sahip fizyolojiler i¢in uygun
olmamaktadirlar. Ya farkli bedenlerde iiretilmelidirler ya da ¢ok sikmalarina veya gevsek

kalmalarina g6z yummak gerekmektedir,

Mevcut teknikteki EP0770372 numarali ve ‘Ortopedik hareket sistemi’ baslikli Avrupa
patentinde oldugu gibi baz1 yapilanmalar farkli pargalardan olusarak tedavi edilecek
bélgenin formunu almasi saglanabilmektedir. Ancak ne s6z konusu bulusta ne de diger
yapilanmalarda kullamlmaya baslandiktan sonra sikilmaya veya gevsetmeye tek bir
islemle olanak veren unsur bulunmamaktadir. Bdyle olunca hali hazirda kullanilan
korselerde sikilign ayarlamak, takmak cikarmak zor olmaktadir. Ozellikle yash veya
yatalak hastalarda bu maksatla hastaya pozisyon vermek olduk¢a gictiir. Ayrica bazen

hastanin hareket ettirilmemesi gereken durumlar da olabilmektedir.
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Sonug olarak, saghk alaninda fizik tedavi vb. gibi amaglarla kullamilan, bir tahrik kolu
vasitastyla hareket ettirilerek tek bir islemle boyu ayarlanan makaslar sayesinde hastay1
hareket ettirmeden korsenin sikilifini artirp azaltabilen dinamik korse sikma
mekanizmalarina olan gereksinimin varlifl ve mevcut ¢éziimlerin vetersizligi ilgili teknik

alanda bir gelistirme yapmay1 zorunlu kilmistir.

Ayrica, herhangi bir ortopedik problemden dolayi korse kullanmak durumunda kalan
hastalarda bas ve boynun uyku esnasindaki durusu nedeniyle zaman zaman horlama
problemi goriilmektedir. Horlama ¢opu zaman hastanin ve etrafindakilerin uyku kalitesini
diistirdiigt i¢in ilgili teknik alanda horlamay1 dnleyecek bir gelistirme yapmay1 zorunlu

kilmastir.
Bulusun Amaci

Mevcut bulus, yukarida bahsedilen gereksinimleri kargilayan, tiim dezavantajlan ortadan
kaldiran ve ilave bazi avantajlar getiren horlama o6nleyici bilesene sahip dinamik korse

stkma mekanizmasi ile ilgilidir.

Bulusa konu olan horlama &nleyici bilesene sahip dinamik korse sitkma mekanizmasinin
ana amact; dinamik korse stkma mekanizmasina kabloyla veya kablosuz olarak bagh olan
boyun bagi iizerindeki mikrofondan kisinin horlamasindan kaynakh sesi bagli tespit
edebilmesi ve algilanan sese gore dinamik korsenin sikiliginin otomatik olarak
degistirilebilmesidir. Bu sekilde korse kullanan ve horlamam problemi yasayan

hastalarda uyku béliinmeden horlamanin engellenmesi miimkiin olacaktir.

Bulusun bir bagka amaci, dinamik korse sikma mekanizmasi sayesinde korsenin gévdesi
tizerinde kargilikli konumlandirilan ¢ubuklarin aralarnindaki mesafenin makaslar aracilig
ile ayarlanabilmesi sayesinde sikiliginin viicut iizerinde degistirilebilmesidir. Bu sekilde

farkli fizyolojiler icin uygun gerginligin ortaya konulmasinin énii acilmaktadir.

Bulusun baska bir amaci; makas boylariin degistirilmesinin, bagh olduklar yataklama
bogazlarinin birbirine yakinlagsmasi ya da uzaklasmasina olanak verecek sekilde en az iki
bolimil ters yonli yivli ve disli yapiya haiz saft aracih@ ile tersinir sekilde
gergeklestirilmesidir. Bu sekilde sadece vivli ve disli saftin cksensel donme hareketi

sayesinde korsenin sikilmasi ya da gevsetilmesi saglanabilmektedir. Bu da hastanin



10

15

20

25

konumunun degistirilmeden bu islemin gergeklestirilmesine olanak vermektedir,

Bulusun bir diger amaci; yivli ve digsli saftin eksensel donme hareketinin elle
verilebilmesinin - disinda motor gibi  elektrikli bir kuvvet kaynagi ile de
tahriklenebilmesidir. Bdylece hastanin disaridan yardim almadan kumanda vasitasiyla

kendisinin de kolayca gevsetme ve sikma isini gérebilmesidir.

Yukarida bahsedilen amaglara en genel haliyle ulagilmasi igin saghk alaninda fizik tedavi
vb. gibi amaglarla kullanilan korselerin hastayr hareket ettirmeden sikiligini artirp
azaltabilen dinamik korse sikma mekanizmasi gelistirilmistir. Gelistirilen dinamik korse
sikma mekanizmasi; iizerinde en az iki béliiminde birbirine ters yénde bulunan vivli ve
disli yap1 haiz dairesel ¢ubuk geklindeki saft, safta gecen ve i¢ kisminda olusturulan
yivler ve disler aracih@i ile lizerinde hareket edebilen en az iki yataklama bogazi, korseye
baglanan ve gerdirilmesine ya da gevsetilmesine aracilik eden en az bir germe ¢ubugu,
germe ¢ubuguna ve yataklama bogazlarma mafsal lizerinden bagli bulunan ve yataklama
bogazlarinin saft iizerinde aralarindaki mesafenin degismesi ile ayni oranda boyunun
farklilagmasi sayesinde germe cubuguna itme ya da cekme kuvveti uygulayan en az iki

makas icermektedir.

Bulusun yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tiim avantajlart asagida verilen sekiller ve
bu sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayl agiklama sayesinde daha net olarak
anlagilacaktir ve bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayli agiklama goz

ontine alinarak yapilmas: gerckmektedir.
Bulusun Anlasilmasina Yardimer Olacak Sekiller

Mevcut bulusun yapilanmasi ve ek elemanlarla birlikte avantajlarimin en iyi sekilde
anlasilabilmesi icin asagida agiklamasi yapilan sekiller ile birlikte degerlendirilmesi

gerekir.
Sekil 1, bulusa konu olan dinamik korse sikma mekanizmasinin &nden iki boyutlu genel
gortinimidur.

Sekil 2, buluga konu olan dinamik korse sikma mekanizmasinin perspektif gériiniimiidiir.
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Sekil 3, bulusa konu olan dinamik korse sikma mekanizmasinin bagl bulundugu

korsenin hasta lizerinde temsili olarak uygulannns halinin arkadan goriiniimiidiir.

Sekil 4, bulusa konu olan dinamik korse sitkma mekanizmasina kabloyla veya kablosuz

olarak baglanan boyunbaginin iki boyutlu genel gériiniimiidiir.

Sekil 5, bulusa konu olan dinamik korse sikma mekanizmasi ve buna bagli boyunbaginin

2 boyutlu genel gérimimiidiir.

Cizimlerin mutlaka Slgeklendirilmesi gerekmemektedir ve meveut bulusu anlamak igin
gerekli olmayan detaylar ihmal edilmis olabilmektedir. Bundan bagka, en azindan biiyiik
Olciide 6zdes olan veya en azindan biiyiik dlgiide 6zdes islevleri olan elemanlar, aym

numara ile gdsterilmektedir.
Parca Referanslar

10 Dinamik korse sikma mekanizmasi
11 Germe ¢ubuklan

12 Mafsal

13 Makas

14 Yataklama bogaz

15 Saft

16 Tahrik Eleman

17 Baglant: eElemani

18 Uyar1 Merkezi

20 Korse

a Yivli ve disli yapi

a’ Ters yivli ve disli yap1

30 Bovunbagi

31 Mikrofon

32 Sabitleme bantlar
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33 Boyunba@ ve korse mekanizmasi baglantisi
Bulusun Detayh Aciklamasi

Sekil 1 ve 2°de bulusa konu olan dinamik korse sikma mekanizmasmm (10) sirasiyla
genel ve perspektif gbriinlimleri yer almaktadir. Saghk alaninda fizik tedavi vb. gibi
amaclarla kullanilan korselerin (20) hastayr hareket ettirmeden sikiliini artirp
azaltabilmek lizere gelistirilen dinamik korse sikma mekanizmasinda (10) temel olarak;
lizerinde en az iki boliimiinde birbirine ters yonde bulunan yivli ve disli yapi (a, a’) haiz
dairesel ¢ubuk seklindeki saft (15), safta (15) gecen ve i¢ kisminda olusturulan yivler ve
digler aracilig1 ile izerinde hareket edebilen en az iki yataklama bogazi (14), korseye (20)
baglanan ve gerdirilmesine ya da gevsetilmesine aracilik eden en az bir germe gubugu
(11), germe ¢ubuguna (11) ve yataklama bogazina (14) mafsal (12) tzerinden baglh
bulunan ve yataklama bogazlarinin (14) saft (15) iizerinde aralarindaki mesafenin
degismesi ile ayni oranda boyunun farklilagmasi sayesinde germe ¢ubuguna (11) itme ya

da gekme kuvveti uygulayan en az iki makas (13) bulunmaktadir.

Yapimin hareket merkezini olusturan saftin {15) eksensel donme hareketi tahrik elemani
(16) tarafindan saglanmaktadir. Tahrik elemam (16} elle kontrol edilebilecegi gibi farkl
olarak bir elektrik motorundan da ibaret olabilmektedir. Genel yapida birden fazla saft
(15) kullanilmas1 durumunda aralarindaki baglanti ve hareket iletimi baglanti elemani

(17) tarafindan saglanmaktadir.

Yapilanmanin merkezinde, bir yarist yivli ve disli yap1 (a) diger vapist ise ters yivli ve
disli yap1 (a’) haiz saft (15) bulunmaktadir. Saftin (15) bir ucu sabit bir sekilde tahrik
elemam (16) ile irtibath bulunmaktadir. $afta (15) yivli ve disli yap1 (a) tizerinde bir adet
yataklama bogazi (14) ters yivli ve disli yapt (a’) iizerinde ise diger bir yataklama bogazi
(14) gecmektedir. Yataklama bogazlarinin(14) dis yiizeyine mafsal (12) iizerinden makas
(13) baglanmaktadir. Bulusun tercih edilen vapilanmasinda yataklama bogazlarina (14)
karsilikli olarak iki adet makas (13) baglanmaktadir. Makaslarin (13) diger ucu mafsallar
(12) aracihigr ile germe c¢ubuklarma (11} ve oradan korseye (20) baglanmaktadir.
Yataklama bogazlarimin (14) tek bir makasa (13) bagh olmasi durumunda saft (15) da
dogrudan korseye (20) sabitlenmektedir.

Sekil 3’te dinamik korse sikma mekanizmasimin (10) bagh bulundugu korsenin (20)



10

15

20

25

30

arkadan g6riiniimii verilmektedir. Bulug ile korsenin (20) genisliginin dinamik olarak
hastaya rahatsizlik vermeden degistirilmesi amaglanmaktadir. Korse (20} tercihen sirt
kismina yerlestirilen dinamik korse sikma mekanizmasi (10) ile birlikte ilk olarak, en
genis hali ile hastaya giydirilmektedir. Bu esnada yataklama bogazlar (14) saftin (15)
orta bdliimiinde konumlanmaktadir. Akabinde tahrik elemant (16), elle ya da elektrik
motoru olmasi durumunda elektrik enerjisi ile tahriklenerek safta (15) eksensel dénme
hareketi verilmektedir. Bulusun tercih edilen yapilanmasinda c¢lektrik motorunun
calistirma diigmesi korsenin (20) 6n bélimiinde konumlandirilarak hastaya bu islemi tek
basina yapabilmesi olanagi verilmektedir. Birden fazla saft (15) kullanilmas1 durumunda
donme hareketi baglant1 elemani (17) ile aktarilmaktadir. Saftin (15) tek yondeki dairesel
hareketi, yivli ve disli yapiy1 (a) bir yénde harcket ettirirken ters vivli ve disli yapiyi (a”)
ters yonde hareket ettirmektedir. Dairesel hareket, yivli ve disli yapilar (a, a’) sayesinde
safta (15) gegen ve yine i¢ kismuinda olusturulan yivler ve disler igeren yataklama
bogazina (14) dogrusal harcket olarak aktarilmaktadir. Yivli ve disli yap1 (a) lizerinde
bulunan yataklama bogazi (14) bir yone ilerlerken ters yivli ve disli yapi (a’) {izerindeki
yataklama bogazi (14) yapr geregi diger yone gitmektedir. Bu sekilde yataklama
bogazlar1 (14) birbirinden uzaklasmaktadir. Yataklama bogazlar1 (14) birbirinden
uzaklasirken makaslarin (13) mafsallar (12) yataklama bogazlarina (14) bagl uglarini da
birbirinden ayirmaktadir. Bu hareket makasin (13) boyunu kisaltirken mafsal (12)
izerinden bagh oldugu germe ¢ubuguna (11} da ¢ekme kuvveti uygulamaktadir. Sonug
olarak germe ¢ubugunun (11) irtibatlandig1 korse (20) de sikilmaktadir. Sikma isleminin
miktari, saftin (15) donme hareketinin miktann ile dogru orantihdir. Korse (20)
gevsetilmek istendiginde safta (15) tersi yonde hareket verilerek yataklama bogazlarimin
(14) birbirine yaklasmasi saglanmaktadir. Bunun sonucunda makas (13) boylari uzayarak
germe ¢ubuklariu (11) itmektedir. Bdylece korse (20) genis haline geri donmektedir. Saft
(15) dondiirilmedikge korse (20) istenilen pozisyonda sabit kalmaktadir.

Sekil 4’te dinamik korse mekanizmasina kablolu veya kablosuz olarak baglanabilecek
boyunbaginin (30) iki boyutlu goriintimii verilmektedir. Boyunbagi (30) hastanin
boynuna iki ucunda yer alan sabitleme bantlar1 (32) vasitasiyla istenildiginde
¢ikarilabilecek sekilde sabitlenebilmektedir. Boyun baginin (30) orta kisminda, trakeaya

uyan yerde hastanin uyku esnasinda sesini algilayan bir mikrofon (31) bulunmaktadir.
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Burada bahsi gegen boyunbagi (30) insan fizyolojisine uygun herhangi bir materyalden
yapilabilir. Bulus kapsaminda boyunbaginin (30) sabitlenmesinde kullanilan sabitleme

bantlar1 (32) diigme, kopga, cirt bant, kemer formunda olabilir.

Sekil 5°te kabloyla dinamik korse mekanizmasmma (10) baglanan boyunbag (30)
gosterilmektedir. Boyunbaginin (30) trakeya uygun kisminda, tercihen orta noktasinda
bulunan mikrofon (31) 40 desibelden yiiksek, tercihen 50 desibelden yiksek, 6zellikle
tercihen 60 desibelden yiksek sesi algiladiginda dinamik korse mekanizmasi (10)
tizerindeki uyar1 merkezine (18) korseyi (20) sikmas1 yoniinde uyart gdnderir. Korsenin
gbgis ¢eperini sikmasiyla hasta derin nefes alamaz ve horlama sesi olusturamaz. Sikma
iglemi sonras1 uyari merkezi (18) mikrofonu (31) yaklagik 2-5 dakika siiresince kapatir.
Siire sorunda mikrofon (31) tekrar acilir, mikrofonun (31) yeniden 40 desibelden yiiksek,
tercihen 50 desibelden yiiksek, 6zellikle tercihen 60 desibelden yiiksek ses algilamasi
durumunda korse (20) dinamik mekanizma (10) tarafindan yeniden sikilir. Sikma islemi
sonrasinda mikrofon (31) yeniden agildifinda mikrofon 40 desibel veya daha diisiik
desibelde ses algilanmasi durumunda korseyi gevsetir. Bu sekilde bulusa uygun horlama
onleyici dinamik stkma mekanizmasina sahip korse hastanin durumuna gére aktif sekilde
esneyip gevseyerek uyku esnasinda hastanin uyanmasina gerek kalmadan horlama

probleminin 6niine gecmektedir.

Mevcut bulus kapsaminda bulusa uygun horlama onleyici korse (20) boyunbaginin (30)
korseye baglanmasim saglayan farkl tiirden baglanti mekanizmalarim da igerebilir, S6z
konusu baglanti mekanizmalari kablosuz baglanma saglayan her tiirlii alicilar igerisinden
veya teknigin bilinen durumunda uzman kisinin kullanabilecegi her tiir fiziksel baglanti

elemanlari igerisinden secilebilir.
Bu tarifname baglaminda igerir ifadesinin kapsar ifadesini belirtmesi amag¢lanmistir.
Teknik agidan uygun olan yerlerde, bulusun uygulamalar birlestirilebilir.

Uygulamalar burada belirli §zellikler/elemanlar igerecek sekilde aciklanmistir.
Tarifname ayrica esas olarak bahsi gecen o6zellikleri/elemanlar igceren ya da

bunlardan meydana gelen diger uygulamalar1 da kapsamaktadir.

Burada spesifik olarak ve agik¢a anlatilan uygulamalar tek basina ya da bir veya
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