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DOGUM ZAMANINI HESAPLAYAN BiR CiHAZ

Bu bulus, Bishop skorlamasinda elde edilen verileri ve bu verilere ek olarak
cesitlendirilebilir bir¢ok Ol¢lim ve gorsel veriyi sensor ve kamera sistemine sahip bir
cihaz vasitasiyla otonom bir sekilde elde ederek dogumun ilerleme durumuna ve saatine
ait degerlendirmelerin yapay zeka tabanli makine 6grenme sistemi ile olusturan dogum
zamanini hesaplayan bir cihaz ile ilgili olup, 6zelligi; bir cihaz govdesi (C), cihaz
govdesinin (C) ug¢ kisminda olacak sekilde konumlandirilmis yumusak ve esnek
ozellikte bir vajinal prop (1), proba (1) entegre edilmis rahim agzindaki degisiklikleri
6lgen en az bir adet sensor (2), proba (1) entegre edilmis rahim agzindaki degisiklikleri
tespit etmek ve degerlendirmek i¢in goriintii verileri elde eden en az bir adet kamera (3),
sensoOr (2) ve kameradan (3) elde edilen verilerin yapay zeka algoritmalari ile analiz
edilmesini saglayan bir islemci (5), veri sonuglarinin goriintiilenmesine olanak taniyan
bilgi ekran1 (4) ve tiim verilerin siirekli olarak kayit altinda tutuldugu bir veri

tabanindan (6) meydana gelmesidir.
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ISTEMLER

1- Bulus, dogum zamanini hesaplayan bir cihaz ile ilgili olup, 6zelligi;

— bir cihaz govdesi (C),

— cihaz gdvdesinin (C) u¢ kisminda olacak sekilde konumlandirilmis yumusak ve
esnek ozellikte bir vajinal prop (1),

— proba (1) entegre edilmis rahim agzindaki degisiklikleri 6lgen en az bir adet
sensor (2),

— proba (1) entegre edilmis rahim agzindaki degisiklikleri tespit etmek ve
degerlendirmek i¢in goriintii verileri elde eden en az bir adet kamera (3),

— sensor (2) ve kameradan (3) elde edilen verilerin yapay zeka algoritmalar ile
analiz edilmesini saglayan bir islemci (5),

— veri sonuglarinin goriintiilenmesine olanak tantyan bilgi ekrani (4) ve

— tlim verilerin siirekli olarak kayit altinda tutuldugu bir veri tabanindan (6)

meydana gelmesidir.

2- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanim hesaplayan bir cihaz olup, &zelligi; rahim
kasilmalarint ve bu kasilmalarin siddetini ve sikligin1 6lgmek, serviksin (rahim agzinin)
acilmast (servikal dilatasyon), uzunlugu, pozisyonu, One dogru egimi (One
antefleksiyon), kivami, incelme ve yumusama derecesi olmak {izere servikal
degisiklikleri ve bebegin basinin yerlesimini tespit etmek, amnionunun agik veya kapali
olma durumunu ve amnion zarinin yirtilmasi sonucu sizan amniyotik siviy1 algilamak
lizere konfigiire edilen en az bir adet sensore (2) sahip olmasi ile karakterize

edilmesidir.
3- Istem 1’de bahsedilen dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, ozelligi; cihaz
govdesinin (C) ylizeyine konumlandirilmis bilgi ekranina (4) sahip olmasi ile

karakterize edilmesidir.

4- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, dzelligi; ozel

olarak transvajinal ultrasonografi (TVUS) ozellikleri ve histeroskopi gibi 06zel
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endoskopik cihazlarin 6zellikleri dahil edilmis proba (1) sahip olmasi ile karakterize

edilmesidir.

5- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, 6zelligi; dokularin
elektriksel iletkenlik oOzelliklerini Olcerek degisiklikleri tespit eden elektriksel bir

sensore (2) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.

6- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, ozelligi; ses
dalgalarinin dokudan yansimasini kullanarak rahim agzinin agiklig1 ve/veya dokunun
sertligi ve/veya elastikiyetini ve/veya kivamini 6lgen bir akustik veya dokunmatik veya
termal veya lazer doppler vibrometre sensdre (2) sahip olmasi ile karakterize

edilmesidir.

7- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, dzelligi; dokuya
uygulanan degisiklikleri Olcerek rahim agzinin ac¢ikligi ve/veya pozisyonu ve/veya
egimi ve/veya sertlik ve/veya yumusaklik derecesi ve/veya kivami verilerini elde eden

bir basing veya kuvvet sensoriine (2) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.

8- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, dzelligi; amniyotik
stvinin elektriksel iletkenligini Olgerek sivinin bilesenleri, bilesimleri ve yogunlugu
hakkinda bilgi aktaran bir iletkenlik sensoriine (2) sahip olmasi ile karakterize

edilmesidir.

9- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, ézelligi; amniyotik
stvinin rengini dlgerek berrak olup olmadigini1 veya mekonyum (bebek diskisi) varligini

tespit etmek i¢in bir renk sensoriine (2) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.
10- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanm hesaplayan bir cihaz olup, &zelligi;

amniyotik sividaki spesifik enzim aktivitelerini tespit etmek icin bir enzim sensoriine

(2) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.
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11- Istem 1°de bahsedilen dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, 6zelligi; vajinal

pH seviyesini 6l¢mek i¢in bir pH sensoriine (2) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.
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TARIFNAME

DOGUM ZAMANINI HESAPLAYAN BiR CiHAZ

Teknolojik Alan:

Bu bulus, Bishop skorlamasinda elde edilen verileri ve bu verilere ek olarak
cesitlendirilebilir bircok 6l¢iim ve gorsel veriyi sensdr ve kamera sistemine sahip bir
cthaz vasitasiyla otonom bir sekilde elde ederek dogumun ilerleme durumuna ve saatine
ait degerlendirmelerin yapay zeka tabanli makine 6grenme sistemi ile olusturan dogum

zamanini hesaplayan bir cihaz ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu:

Dogum eylemi dort evreden olusan bir siirectir. Birinci evre, agrili uterus (rahim)
kasilmalar1 ve serviksin (rahim agzinin) tam dilatasyonuna (agilmasina) kadar ilerleyen
servikal dilatasyonu ile karakterizedir. Ikinci evre, serviksin tam dilatasyonundan
bebegin dogumuna kadar olan siireyi kapsamaktadir. Ugiincii evre, bebegin
dogumundan plasenta ve membranlarin disar1 atilmasina kadar olan bolimdiir.

Dordiincti evre ise plasenta atildiktan sonraki ilk dort saati icermektedir.

Dogumun ilk evresi en uzun siiren evredir. Latent (0-6 cm), aktif (6-8 cm) ve gecis
fazindan (8-10 cm) olusmaktadir. Nullipar (daha 6nce dogum yapmamis) gebelerde
ortalama 12-16 saat, multiparlarda (daha 6nce dogum yapmis) ise 6-8 saat stirmektedir.
Servikal dilatasyon hizinin alt siirt nulliparlarda 1,2 cm/saat, multiparlarda ise 1,5
cm/saattir. Dogumun ilk evresinde, dogumun ilerleyisi Bishop skorlamasi ile
yapilmaktadir. Bu sayede uygun miidahaleler yapilabilmekte ve gerekli durumlarda

Onlem alinabilinmektedir.
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Bishop skoru, rahim agzinin olgunlasma veya ac¢ilma durumunu degerlendirmek igin
kullanilan bir tibbi degerlendirme Ol¢iisii olup gebelik yonetiminde ve dogum
planlamasinda dogumun yaklasip yaklagmadigini tahmin etmek i¢in kullanilan bir
aragtir. Bu skor, normal dogumun ne kadar yakin oldugunu belirlemek ve dogumun
baslamasi i¢in ne kadar zaman oldugunu tahmin etmek i¢in kullanilir. Bishop skoru, bir
saglik profesyoneli tarafindan fiziksel muayene sirasinda belirlenmekte ve rahim agzi
aciklig1 (dilatasyon), rahim agzi uzunlugu, rahim agzi kivami, rahim agzi 6ne dogru
egim (One antefleksiyon), rahim agzi pozisyonu cesitli bilesenlerin degerlendirilmesine
dayanmaktadir. Her bir parametrenin niimerik olarak degerlendirildigi bu muayeneyle

Bishop skoru saptanmaktadir.

Rahim agzi, normal dogum sirasinda acilarak bebegin dogum kanalindan gegisini
miimkiin kildig1 i¢in Bishop skorunda, rahim agzinin ne kadar agik oldugu
Olclilmektedir. Rahim agz1 dogru bir sekilde olgunlasmaya basladiginda, uzunlugu
kisaldig1 i¢in rahim agzinin uzunlugu da olgunlasmanin tespiti i¢in 6nemli olmakta ve
Bishop skorunda yer almaktadir. Rahim agzmin kivami, yumusakligi veya sertligi de
dogum siirecinin tespiti acgisindan o6nemli oldugu i¢in degerlendirme parametreleri
arasinda yer almaktadir. Ornegin rahim agzinin yumusamaya baslamasi dogum
siirecinin yaklasmakta oldugu sonucunu dogurabilmektedir. Rahim agzinin pozisyonu
ve one dogru egimi gibi parametrelerde rahmin ve bebegin pozisyonuyla ilgili bilgi
vermesi a¢isindan dogum siirecinin kontroliinde 6nem arz eden parametreler arasinda
yer almaktadir. Parametrelerin degerlendirilmesi sonucu verilen puanlar toplanarak
Bishop skoru elde edilmektedir ve daha yiiksek bir Bishop skoru, rahim agzinin
olgunlasmis ve dogumun baslamasmin daha yakin oldugu sonucunu vermektedir.
Ancak Bishop skoru, dogumun ne zaman baglayacagini kesin olarak belirlemek i¢in
kullanilan bir ara¢ olmamakla beraber sadece bir tahmin yiiriitmeye yardimci

olmaktadir.
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Bishop skorunun <5 olmasi olgunlasmamis serviksi gosterirken, skorun 5’in iizerinde
olmast olgunlasmis serviksi gosterir. Olgunlagsmis serviks olustugunda dogum ig¢in
gerekli uygulamalar yapilmas: durumunda basari orani yiiksektir. Eger 5 {iizerinde
Bishop skoru ve gerekli miidahaleye ragmen dogumda ilerleme olmuyor ise operatif

dogum diisiintilebilir. Bu skorlama bimanuel muayene (vajinal tuse-el ile kontrol) ile

Olgiilmektedir.
0 1 2
Serviks dilatasyonu | 0 1-2 34
(cm)
Servikal uzunluk >3 1-3 <1
(cm)
Serviks pozisyonu Posterior Orta Anterior
Serviks kivami Kati Yumusak Yumusak ve esnek
Bas yerlesimi -3 -2 -1ile >0
Amnion Kapali Spontan riiptiir saati:
Mekonyumlu Berrak
Tablo.1

Bimanuel muayene dogumun ilerleyisinin izlenmesi ve yliksek riskli durumlarin erken
donemde tespit edilip miidahale edilmesi i¢in son derece gerekli bir uygulamadir. Fakat
dogumun ilk evresi uzun bir evredir ve bu evrede dogum i¢in bekleyen (travay)
kadinlarin st iiste farkli kisiler tarafindan pek cok kez bimanuel muayene edilmesi
gerekmektedir. Fakat bu muayenenin 6zellikle en uzun siiren bu evrede, sik araliklarla
yapilmasi ve bu uygulama sirasinda gerekli 6zenin gosterilmemesi agri, rahatsizlik,
anksiyete duyulmasma ve korku, utang, sucluluk, giicsiizliik, stres gibi duygularin
yasanmasina, dogumla ilgili kadinlarin memnuniyetinin azalmasina neden olmaktadir.
Ornegin, stres HPA aks1 araciligi ile katekolaminlerin salmimia neden olmaktadir. Bu
durumda dogum i¢in gerekli olan sanc1 hormonu (oksitosin) salinimi inhibe olabilmekte
ve bunun sonucunda ise uzamis dogum eylemi ve/veya operatif dogum insidansi

artabilmektedir.

Yapilan bir arastirmada kadinlarin “vajinal muayene olurken utandigini (%57.9) ve
utanma nedenlerinin mahrem bdlgelerini gostermekten kaynaklandigimi (%58.7),
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muayene sirasinda rahatsizlik yasadiklarmi (%88.4) ve yasadiklar1 rahatsizlik
duygusunun “stresli” bir uygulama olmasindan kaynaklandigini (%40.5), vajinal
muayene sirasinda daha nazik ve yavas davranildiginda kendilerini giivende
hissedeceklerini (%46.3)” belirtmislerdir. Sik araliklarla yapilan vajinal muayene,

vajinal kuruluga ve enfeksiyona yatkinliga da neden olmaktadir.

Bimanuel muayene, bir saglik profesyonelinin hastanin viicudu veya organlarinin
degerlendirilmesi i¢in iki elini kullanmasin1 gerektiren bir tibbi muayene ydntemidir.
Genellikle kadin tireme organlarint degerlendirildigi pelvik muayene esnasinda bu
muayene yontemi siklikla kullanilmaktadir. Bu muayene sirasinda, bir el vajinaya veya
rektuma yerlestirilirken diger el disaridan karin bolgesini degerlendirmek igin
kullanilmaktadir. Doktorun veya saglik profesyonelinin hastanin durumunu daha iyi
anlamasina ve i¢ organlarda, doku anomalilerinde veya patolojik degisikliklerde
meydana gelen sorunlari tespit etmesine yardimci olan bu muayene c¢esidi hastanin
durumunu izleme siirecinde tani koyma ve akabininde zamaninda uygun miidahale
yapma konusunda o6nemli bir rol oynamaktadir. Ancak bu muayene tiirii digerlerine
oranla her zaman ¢ok hassas bir sekilde ve hastanin rahathigina yiiksek derecede 6zen

gosterilerek yapilmalidir.

Bimanuel muayene veya diger bir deyisle alttan elle muayene (vajinal tuse) yonteminde
oncelikle dis genital bolgenin degerlendirilmesi yapilmaktadir. Gozle goriiliir bir lezyon
olup olmadigi varsa bu lezyonun lokasyonu tespit edilmektedir. Karin i¢cinde bulunan
genital organlarimizin degerlendirilmesine ve hatta rahim veya yumurtaliklarda yer alan
biiyiik kitleleri saptayabilmeyi miimkiin kilan bu yontem jinekolojik muayene asamalari
arasinda dnemli bir yere sahip olmaktadir. Erken dénemde gizli vajinal enfeksiyonlarn
saptanarak tedavi edilmesi ve hastalik siireci kotiilesmeden erken taninin ve teshisin
konulmasiyla gerekli 6nlemlerin dogru zamanda alinmasi gibi bir¢ok tibbi durumun tani
ve degerlendirmesinde olduk¢a faydali bir ara¢ olsa da bazi dezavantajli yonleri de
bulunmaktadir. Ornegin bimanuel muayene, hastalar i¢in genellikle rahatsiz edici veya
utang verici bir deneyim olabilmektedir. Ozellikle vajinal veya rektal muayeneler,
hassas dokularin elle degerlendirilmesini igerdigi i¢in hastalarda agri veya rahatsizlik

hissiyati dogurabilmektedir. Bunun disinda steril olmayan ellerle yapildiginda
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enfeksiyona cok agik bir muayene tiirii haline gelmektedir. Ek olarak bu muayene ile
dokularin kivami, pozisyonu ve agiklig1 gibi faktorleri dogru bir sekilde degerlendirerek
dogru bir tan1 ve tedavi plam1 olusturmak i¢in bilgi ve tecriibeye gereksinim
duyulmaktadir. Bimanuel muayene becerilerinin dogru bir sekilde uygulanabilmesi igin
egitime, deneyime ve zamana ihtiya¢ duyulmaktadir. Dolayistyla uygun egitim almayan
veya yeterli bir siire deneyime sahip olmayan saglik profesyonelleri tarafindan dogru bir
degerlendirme yapma konusunda zorluklar yasayabilmektedir. Ozellikle tecriibe
eksikligi olan yeni saglik personelleri tarafindan yanlis yorumlanabilmekte ve bu hatali
degerlendirme yanlis bir taniya ve eksik bir tedavi planina yol acacagi i¢in dogumun
ilerleyisi hakkinda yanlis bilgi sahibi olunmaktadir. Ayni1 zamanda kisilerin parmak
Ol¢iilerinin farkli olmasi da yanlis, eksik veya kisiye gore degisen degerlendirme

sonuglarint dogurabilmektedir.

Sonu¢ olarak yukarida bahsedilen dezavantajlarin {istesinden gelebilen yeni bir

teknolojiye ihtiya¢ duyulmaktadir.

Bulusun Tanimi:

Bu bulusg, dogum zamanini hesaplayan bir cihaz olup, 6zelligi; Bishop skorunun yiiksek
dogruluk oraniyla ve yiiksek hassasiyette hesaplanmasini ve dogumun ilerleme
durumuna ve saatine ait degerlendirmelerin tamamen yapay zeka tabanli makine

ogrenme sistemi ile yapilmasini saglayan yeni bir teknoloji olmasidir.

Yukarida bahsedilen ve asagida da detayli anlatimdan ortaya ¢ikacak tiim amaglari
gerceklestirmek iizere bulus, travaydaki kadinlarda bimanuel muayeneye gereksinim
duymadan, Bishop skorlamasinda elde edilen verileri sensor ve kamera sistemine sahip
bir cihaz vasitasiyla otonom bir sekilde elde ederek bu verilerin makine 6grenme sistemi
ile islenmesi sonucu dogumun ilerleme durumunu ve saatini belirlemeyi

amaclamaktadir.

Bulus, rahim agzinin olgunlasma durumunu degerlendirerek, dogumun ne kadar yakin

oldugunu tahmin etmeye yardimci olan Bishop skorlamasinda elde edilen verileri sensor
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ve kamera sistemine sahip bir cihaz vasitasiyla otomatik olarak elde etmeye imkan
vermektedir. Bu sayede daha steril ve giivenli yollarla, yiiksek hassasiyette, gercek
zamanli, dogruluk orani yiiksek sonug verileri elde edilmektedir. Bu durum hem
hastalar hem de saglik profesyonelleri i¢in dogum siirecini daha iyi planlamaya
yardimci olmakta ve dogumun zamanlamasini daha iyi kontrol etmek ve gerektiginde

ani miidahalede bulunmak i¢in 6nemli olmaktadir.

Bulus bimanuel muayeneye gereksinimi azaltarak tamamen otomatiklestirilmis bir
sistemle rahim agzinin durumunu degerlendirmeyi, dogumun nasil yonlendirilmesi
gerektigi konusunda saglik profesyonellerine rehberlik etmeyi, hastalarin ve saglik
profesyonellerinin dogru kararlar almasina yardimer olmayi, dogum siirecini izlemeyi

ve gereksiz miidahaleleri 6nlemeyi saglamaktadir.

Bu bulus, bimanuel muayene ile Bishop skorunun ytiksek dogruluk oraniyla ve yiiksek
hassasiyette hesaplanmasini  ve dogumun ilerleme durumuna ve saatine ait
degerlendirmelerin tamamen yapay zeka tabanli makine 6grenme sistemi ile yapilmasin

saglamaktadir.

Bulus konusu sistem olast komplikasyonlarin oniine ge¢meye, zamaninda On

miidahaleler yapmaya ve sezaryen oranlari diisiirmeye yardimci olmaktadir.

Bu bulus, genellikle gebeligin son donemlerinde veya dogumun baslamasini takip
etmek i¢in ve rahim agzinin olgunlasmasini, agilma durumunu, kivamini, uzunlugunu
ve pozisyonunu degerlendirmek i¢in kullanilan bir tibbi 6l¢iim olan Bishop
skorlamasinin  bimanuel muayene esnasinda yapilma zorunlulugunu ortadan
kaldirmaktadir. Tiim verilerin otomatik bir sistemle yiiksek dogruluk oraniyla elde

edilmesi dogumun ne kadar yakin oldugunu tahmin etmeye yardimci olmaktadir.

Bu bulus, rahim agzinin ag¢ilmasina ve dogumun baglamasina yol acacak olan
kasilmalar1 ve bu kasilmalarin siddetini ve sikligini, amniyotik sivinin sizma durumu
olmak tizere dogumun baslamak {izere olduguna isaret eden verilerin otomatik bir

sekilde hastadan toplanmasini saglamaktadir.
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Bu bulus, normal sartlarda rahim agzinin a¢ikligi, kivami, uzunlugu, pozisyonu ve
bebek basinin pozisyonu gibi faktorleri degerlendirmek amaciyla dogrudan elle
muayene gerektiren bu skorlamanin bimanuel muayene olmadan yapilmasinin miimkiin

oldugunu gostermektedir.

Bu bulus, rahim agzinin olgunlasma durumunu degerlendirerek, dogumun ne kadar
yakin oldugunu tahmin etmeye yardimci olan Bishop skorunun hesaplanmasinin
bimanuel muayeneye bagliliktan dolayr bilgi ve tecriibesi yliksek bir saglik
profesyonelinin  gozetiminde ve muayene esnasinda yapilmasimnin gerekmesi
zorunlulugunu ortadan kaldirmaktadir. Bu durum dogumun nasil yonlendirilecegi ve
takip edilecegi konusunda onemli bilgiler sagladig1 i¢in deneyimli-deneyimsiz fark
etmeksizin saglik profesyonellerinin dogum siirecini daha 1yi1 planlamalarina yardimci

olabilmektedir.

Bulus tasinabilir tasarima sahip, pil veya sarj edilebilir herhangi bir gii¢ kaynag ile
calisan, agrisiz 6l¢iim ve degerlendirme sunan, kullanim kolayligi saglayan, hijyenik,
steril ve giivenli bir cihazdir. Cihaz kiiciik boyutlara sahip oldugu i¢in hem evde hem de
hastane ortaminda rahatlikla kullanilmakta ve cihazin bu tasarimi vajinaya kolayca

yerlestirilmesine olanak tanidig1 i¢in minimal rahatsizlik saglamaktadir.

Bulus, saglik profesyonelleri i¢in zaman ve c¢aba tasarrufu saglamakta, hastalarin
hastane ziyaretlerini azaltarak daha az agrili bir 6l¢iim deneyimi sunmakta, hastalar i¢in

0zel alan ve rahatlik saglayarak hastanelerdeki kalabalig1 azaltmaktadir.

Bu bulusta ideal dogum zamanini belirlemeyi saglayan Bishop skorunun otomatik
hesaplanmast dogumun zamanlamasini daha 1iyi kontrol etmek ve gerektiginde
miidahalede bulunmak i¢in 6nem arz etmektedir. Gebeligin ilerleyisi ve kadinin viicut
yapisina bagl olarak dogumun ilerleme durumu ve ne zaman baslayacagi degiskenlik
gosterdigi icin bu siireci degerlendirmekte yetersiz kalan bimanuel muayene ile yapilan

bu tahminlerin dogruluk oraninin bulus konusu sistem ile artirilmasi hedeflenmektedir.
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Bu bulus, dogumun yaklagmakta oldugunu gosteren belirtileri ve isaretleri daha
profesyonel bir sekilde toplama imkani tanidigi i¢in ve makine 0grenme veya yapay
zeka sistemlerine dayali bu sistem ile bu verilerin analizi saglandig1 i¢in dogumun
ilerleme durumuna ve dogumun ne zaman baslayacagina dair kesinligi daha yiiksek
tahminler elde etmeyi saglamaktadir. Bulus konusu sistemde toplanan veriler islenmek
lizere yapay zeka tabanl sisteme ilediktikten burada toplanan verilerin islenmesi sonucu
dogum zamani sistem tarafindan otomatik hesaplanarak saglik gorevlilerine veya

hastaya sunulmaktadir.

Bulus konusu {irtin yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tiim avantajlar1 asagida verilen
sekiller ve bu sekillere atiflar yapmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha
net anlagilacaktir ve bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayl agiklama goz

oniinde bulundurularak yapilmasi gerekmektedir.

Sekillerin Aciklanmasi:

Bulus, ilisikteki sekillere atifta bulunularak anlatilacaktir, boylece bulusun 6zellikleri
daha acikca anlasilacak ve takdir edilecektir, fakat bunun amaci bulusu bu belli
diizenlemeler ile sinirlamak degildir. Tam tersine, bulusun ilisikteki istemler tarafindan
tanimlandig1 alani icine dahil edilebilecek biitiin alternatifleri, degisiklikleri ve
denkliklerinin kapsanmas1 amac¢lanmistir. Gosterilen ayrintilar, sadece mevcut bulusun
tercth edilen diizenlemelerinin anlatimi amaciyla gosterildigi ve hem yontemlerin
sekillendirilmesinin, hem de bulusun kurallar1 ve kavramsal 6zelliklerinin en kullanigh

ve kolay anlagilir tanimimi saglamak amaciyla sunulduklari anlagilmalidir. Bu

cizimlerde;

Sekil 1 Bulus konusu cihazin 6nden bir goriinimiidiir.

Sekil 2 Bulus konusu cihazin perspektif bir gortintimiidiir.

Sekil 3 Bulus konusu cihazin perspektif bir gortintimiidiir.

Sekil 4 Bulus konusu cihazin calisma prensibine ait bir blok diyagraminin

goriinimudiir.



10

15

20

25

30

Bu bulusun anlasilmasina yardimci olacak sekiller ekli resimde belirtildigi gibi

numaralandirilmis olup isimleri ile beraber asagida verilmistir.

Referanslarin A¢iklanmasi:

1. Prop

Sensor
Kamera
Bilgi Ekrami
Islemci
Veri tabani

Cihaz Govdesi

O & 9k D

Bulusun Aciklanmasi:

Bulus, bir cihaz govdesi (C), cihaz govdesinin (C) u¢ kisminda olacak sekilde
konumlandirilmis yumusak ve esnek o6zellikte bir vajinal prop (1), proba (1) entegre
edilmis rahim agzindaki degisiklikleri 6lgen en az bir adet sensor (2), proba (1) entegre
edilmis rahim agzindaki degisiklikleri tespit etmek ve degerlendirmek icin goriintii
verileri elde eden en az bir adet kamera (3), sensor (2) ve kameradan (3) elde edilen
verilerin yapay zeka algoritmalar ile analiz edilmesini saglayan bir islemci (5), veri
sonuclarinin goriintiilenmesine olanak taniyan bilgi ekrani (4) ve tiim verilerin siirekli

olarak kayit altinda tutuldugu bir veri tabanindan (6) meydana gelmesidir.

Bulus, rahim kasilmalarini ve bu kasilmalarin siddetini ve sikligin1 6l¢mek, serviksin
(rahim agzinin) agilmasi (servikal dilatasyon), uzunlugu, pozisyonu, 6éne dogru egimi
(6ne antefleksiyon), kivami, incelme ve yumusama derecesi olmak {izere servikal
degisiklikleri ve bebegin basinin yerlesimini tespit etmek, amnionunun agik veya kapali
olma durumunu ve amnion zarinin yirtilmasi sonucu sizan amniyotik siviy1 algilamak
tizere konfigiire edilen en az bir adet sensore (2) sahiptir. Bulus, cihaz gévdesinin (C)

yilizeyine konumlandirilmis bilgi ekranina (4) sahip olmaktadir.
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Bulus konusu iiriinde, 6zel olarak transvajinal ultrasonografi (TVUS) o6zellikleri ve
histeroskopi gibi 6zel endoskopik cihazlarmm o6zellikleri dahil edilmis bir prop (1)
bulunmaktadir. Bulus konusu iiriinde sensorler (2) bir ¢ok cesitte ve 0&zellikte
olabilmektedir. Iletkenlik dzelliklerini dlgerek degisiklikleri tespit eden elektriksel bir

sensoOr (2) olabilmektedir.

Bulus, ses dalgalarmin dokudan yansimasini kullanarak rahim agzinin agikligi ve/veya
dokunun sertligi ve/veya elastikiyetini ve/veya kivamini oOlgen bir akustik veya
dokunmatik veya termal veya lazer doppler vibrometre sensorii (2) icermektedir. Ayrica
dokuya uygulanan degisiklikleri 6l¢erek rahim agzmin agikligi ve/veya pozisyonu
ve/veya egimi ve/veya sertlik ve/veya yumusaklik derecesi ve/veya kivami verilerini

elde eden bir basing veya kuvvet sensoriinii (2) de igermektedir.

Bulus, amniyotik sivinin elektriksel iletkenligini 6lcerek sivinin bilesenleri, bilesimleri
ve yogunlugu hakkinda bilgi aktaran bir iletkenlik sensdriine (2) sahiptir. Bulus konusu
iriinde amniyotik sivinin rengini Olgerek berrak olup olmadigin1 veya mekonyum

(bebek diskisi) varligini tespit etmek icin bir renk sensorii (2) bulunmaktadir.

Bulus, amniyotik sividaki spesifik enzim aktivitelerini tespit etmek ic¢in bir enzim
sensOriinii (2) icermektedir. Ayni1 zamanda vajinal pH seviyesini dlgmek i¢in bir pH

sensoOriinii (2) de igcermektedir.

Bulusun Detayh A¢iklanmasi:

Bulusta, cihaz govdesinin (C) u¢ kisminda, vajinanin i¢ine konumlandirilarak 6l¢tim
yapan en az bir adet sensor (2) ve goriintiileme yapan en az bir adet kameranin (3)
entegre edildigi yumusak ve esnek Ozellikte bir vajinal prop (1) bulunmaktadir. Bu
probun (1) hastaya, dogru bir sekilde manipiile edilmesini saglamak iizere operatdr
tarafindan kontrol edilen tutus kisminda led 1s1kl1 bir bilgi ekrani (4) yer almaktadir. Bu

bilgi ekrani1 (4) Ol¢lim sonuglarinin operator tarafindan goriintiilenmesini saglamak

10
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tizere konfigiire edilmistir. Bu bilgi ekranina (4) led 1siklarin entegrasyonu karanlik

ortamlarda da probun (1) islevini siirdiirmesine izin vermektedir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) rahim kasilmalarint ve bu kasilmalarin
siddetini ve siklig1 6lgmek; serviksin (rahim agzinin) acilmasi (servikal dilatasyon),
uzunlugu, pozisyonu, O6ne dogru egimi (6ne antefleksiyon), kivami, incelme ve
yumusama derecesi olmak iizere servikal degisiklikleri ve bebegin basinin yerlesimini
tespit etmek; amnionunun agik veya kapali olma durumunu ve amnion zarmin yirtilmasi
sonucu sizan amniyotik siviy1 algilamak tizere konfigiire edilmistir. Vajinal probun (1)
ucuna yerlestirilen en az bir adet kamera (3) ile rahim agzindaki degisiklikleri tespit

etmek ve degerlendirmek i¢in goriintii verileri elde edilmektedir.

Bulusta, vajinanin i¢ine konumlandirilan vajinal proba (1), ultrasonografi cihazinin daha
0zel olarak transvajinal ultrasonografi (TVUS) oOzellikleri dahil edilerek yiiksek
¢Oziiniirliklii gorlintii eldesi gerceklestirilmektedir. Yiiksek frekansta ses dalgalarmi
kullanarak degerlendirme i¢in rahim, rahim agzi ve rahim i¢i goriintiilerini olusturan bu
ozelliklerin entegre edildigi vajinal prop (1) ile rahim agzi agiklig1 ve/veya rahim
agzinin egimi/one dogru egimi (One antefleksiyon) ve/veya pozisyonunu ve/veya rahim
agz1 uzunlugu ve yapisina iliskin 6l¢iim verileri ve/veya amniyotik sivi seviyeleri ve
miktarina iliskin veriler ve/veya bebegin pozisyonunu ve basin dogum kanalindaki
yerlesimini degerlendirmek i¢in basin alt, {ist veya yan pozisyonunu goriintiilemeye

yardimci olacak goriintii verileri elde edilmektedir.

Bulusta, vajinanin igine konumlandirilan vajinal proba (1), endoskopi cihazinin
ozellikleri daha 6zel olarak histeroskopi gibi 6zel endoskopik cihazlarin 6zellikleri dahil
edilerek kamera (3) ile gorlntii verileri elde edilmektedir. Bu ozelliklerin entegre
edildigi vajinal prop (1) ile rahim agzi aciklig1 ve/veya rahim agzinin egimi ve/veya
pozisyonunu ve/veya rahim agzi uzunlugu ve yapisina iliskin Ol¢im verileri elde

edilmektedir.
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Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) dokularin elektriksel iletkenlik 6zelliklerini
Olcerek degisiklikleri tespit eden elektriksel bir sensor (2) olabilir. Sensdre (2) ait bu

ozelliklerin entegre edildigi vajinal prop (1) ile drnegin rahim agzi agiklig: 6l¢iilebilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) viicut veya doku sicakligindaki degisimleri
tespit ederek rahim agzi aciklig1 ve/veya dokunun sertligi ve/veya elastikiyetine iliskin

veri sunan termal bir sensor (2) olabilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) ses dalgalarinin dokudan yansimasini
kullanarak rahim agzinin acikligt ve/veya dokunun sertligi ve/veya elastikiyetini

ve/veya kivamini 6lgen bir akustik sensor (2) olabilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) rahim agzi dokusunun sertligini ve/veya
yumusakligint ve/veya ylizeyin direncini ve/veya elastikiyetini ve/veya kivamini

6le¢mek i¢in konfigiire edilen bir dokunmatik sensor (2) olabilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) yiizeylerin titresim ozelliklerini 6lgerek
dokunun sertlik ve/veya elastikiyetine ve/veya kivamina iliskin verileri elde eden lazer

doppler vibrometre olarak konfigiire edilebilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) dokuya uygulanan basinci ve basing
degisikliklerini 6lcerek rahim agzinin pozisyonu ve/veya egimi ve/veya sertlik ve/veya
yumusaklik derecesi ve/veya kivamini ile ilgili verileri elde eden bir basing sensorii (2)
olabilir. Ornegin basing sensorii (2) serviks acikligmin genislemesi sirasinda meydana
gelen basing degisikliklerini 6l¢ecek sekilde yapilandirilmis olabilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) dokuya temas ederek uygulanan kuvvetin
dokuda yarattig1 degisiklikleri algilayarak dokunun sertligine ve/veya yumusakligina
ve/veya kivamina ve/veya elastikiyetine iligkin veri ilireten bir kuvvet sensorii (2)

olabilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) amniyotik sivinin elektriksel iletkenligini

Olgerek sivinin bilesenleri, bilesimleri ve yogunlugu hakkinda bilgi saglayacak bir
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iletkenlik sensorii (2), amniyotik sivinin rengini 6lgerek berrak olup olmadigini veya
mekonyum (bebek diskisi) varligini tespit etmek icin bir renk sensorii (2), amniyotik

stvidaki spesifik enzim aktivitelerini tespit etmek i¢in bir enzim sensdrii (2) olabilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) vajinal pH seviyesini 6lgmek icin bir pH

sensori (2) olarak yapilandirilabilir.

Bulusta yer alan en az bir adet sensor (2) servikal mukusu algilayan ve bu akintinin

kivami ve/veya rengini 6l¢gen herhangi bir sensor olabilir.

Bulusta vajinal proba (1) entegre edilen en az bir adet sensér (2) ve en az bir adet
kamera (3) vasitasiyla elde edilen rahim kasilmalari, bu kasilmalarin siddeti ve sikligi,
serviksin (rahim agzinin) acilmasi-acikligr (servikal dilatasyon), serviks uzunlugu,
serviks pozisyonu, serviks egimi-one dogru egimi (6ne antefleksiyon), serviks kivama,
serviks incelme ve yumusama derecesi, serviksin sertligi, serviksin elastikiyeti, bebegin
pozisyonu ve bas yerlesimine iligskin veriler islemcide (5) yapay zeka algoritmalar ile
analiz edilerek hastanin gebelik siirecinin ilerleme durumu, dogumun yaklasip
yaklagsmadigina ve dogum saatine yonelik tahminler olmak iizere cesitlendirilebilir

bircok sonug verisi elde edilmektedir.

Bulusta vajinal proba (1) entegre edilen en az bir adet sensor (2) ve en az bir adet
kamera (3) vasitasiyla elde edilen amnionunun agik veya kapali olma durumu, amnion
zarinin yirtilmasi sonucu sizan amniyotik sivinin miktari, bilesenleri, rengi, elektriksel
iletkenligi, enzim miktar1; vajinal pH seviyesi; servikal mukusun kivami ve rengine
iliskin toplanan veriler de islemcide (5) yapay zeka algoritmalari ile analiz edilerek
hastanin gebelik siirecinin ilerleme durumu, dogumun yaklasip yaklagsmadigina ve
dogum saatine yonelik tahminler olmak iizere cesitlendirilebilir birgok sonug verisi elde

edilmektedir.

Bulusta vajinanin i¢ine konumlandirilan vajinal proba (1) entegre edilen ve yukarida
anlatildig1 gibi cesitli varyasyonlarda yapilandirilan en az bir adet sensor (2) ve kamera

(3) araciligiyla elde edilen tiim Ol¢iim ve goriintii verileri dogum siirecini izlemek ve
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degerlendirmek amaciyla veri tabanmma (6) kaydedilmektedir. Hastanin igine
konumlandirilan vajinal proptan (1) elde edilen tiim veriler islemciye (5) aktarilarak
yapay zeka algoritmalar1 ile anlamli bir veri kiimesine doniistiiriiliir. Bu veriler cesitli
birgok asamada toplanarak dogumun ilerleyisi hakkinda devamli giincellenen veri
tabaninin (6) destegi ile islemcide (5) analiz edilerek dogrulugu yiiksek sonug verileri
elde edilmektedir. Vajinal proba (1) entegre edilen sensor (2) ve kamera (3) vasitasiyla
elde edilen verilerin yapay zeka algoritmalarn ile islemcide (5) islenerek analiz
edilmesinden sonra elde edilen sonug verileri probun (1) hastaya dogru bir sekilde
maniplile edilmesini saglamak {izere operator tarafindan kontrol edilen tutus kisminda
led 11kl1 bir bilgi ekraninda (4) goriintiillenmektedir. Bilgi ekraninda (4) gozlemlenen bu
veriler dogumun hangi asamada oldugunu belirlemek ve uygun tibbi miidahaleleri
planlamak i¢in devamli takip edilerek saglhik profesyonelleri tarafindan
yorumlanmaktadir. Rahim durumuna iliskin veriler vajinal probun (1) yerlestirildigi
yerden siirekli olarak toplanmakta ve bu anlik degisikliklerin siirekli olarak islemcide
(5) yapay zeka algoritmalar: ile analiz sonug verileri elde edilmektedir. Elde edilen
sonug verileri sayisal verilerle ve/ veya bir grafikle gorsellestirilerek aktarilabilmektedir.
Bu veriler veri tabaninda (6) saklanarak karsilastirmalar yapmak, tedaviyi izlemek veya
tibbi teshislerin dogrulugunu artirmak igin siirekli olarak yenilenmektedir. Elde edilen
sonug verileri kablolu veya kablosuz bir iletisim agiyla telefon, bilgisayar, tablet vb.

olmak {izere herhangi bir elektronik ekipmana aktarilarak uzaktan takip edilmektedir.
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